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1 Sikkerhedsforskrifter
1.1 Sikkerhed

Indbygning, installation, reparation og vedligeholdelse ma kun udfares af fagfolk.
For at sikre palidelig drift og undga skader og ulykker, skal montage og installation udfgres i henhold til denne vejledning.

Der kan opsta personfare ved elektrisk styrede vinduer:

1. de kreefter, der optreeder ved automatisk betjening af vinduer, kan veere sa kraftige, at legemsdele kan blive klemt

2. vinduesmotorer (spindler) kan rage ind i rummet. Derfor skal der - inden idriftsaettelsen af vinduesmotorerne - treeffes
foranstaltninger, der udelukker risikoen for, at personer kan komme til skade.

Hvis vinduer kan blive udsat for regn eller hgj vindhastighed, anbefaler vi, at der forbindes en regn og/eller vindsensor til
MotorControlleren, saledes at vinduerne ved komfortventilation automatisk lukkes ved regn eller hgj vindhastighed.

MotorControlleren skal monteres et sikkert sted, saledes den er beskyttet mod pavirkning fra brand og rgg.
MotorControlleren skal monteres pabygget.

MotorControlleren skal forsynes med 230V AC.

Producenten er ikke ansvarlig for eventuelle skader, der skyldes uegnet anvendelse.

1.2 230V AC

230V AC kan forarsage dgd, sveere legemsbeskadigelser eller betydelige skader pa ting.

Tilslutningen af MotorControlleren ma kun udferes af fagfolk.

MotorControlleren skal frakobles forsyningsspaendingen fgr den dbnes, monteres eller opbygningen aendres.
Forsyningsspaendingen til MotorControlleren skal forega via ekstern to eller flerpolet gruppeafbryder i se kapitel 7.1
6KabelindfRBringo.

Geaeldende nationale forskrifter skal overholdes.

1.3  Anvendelsesomrade

MotorControlleren er udelukkende beregnet til automatisk &bning og lukning af vinduer, lemme og dare.

Kontrollér altid om anleegget er i overensstemmelse med de geeldende nationale forskrifter.

Ledningstveersnit er athaengigt af ledningsleengde og stramforbrug. Se kapittetd Ledni ngsdi mensi oneri ngo.

1.4 Kabeltraek og elektrisk tilslutning

MotorControlleren skal forsynes fra egen gruppe.

Ved installationen skal Steerkstramsbekendtggrelsen, Dansk ingenigrforenings norm for svagstramsinstallationer DS 460 samt DBI
retningslinje 027 overholdes. Fordelerdaser skal veere tilgeengelige for vedligeholdelsesarbejde. Anlaegget skal sikres mod
uforseetlig tilslutning af strammen. Alle lavspaendingsledninger (24V DC) traekkes adskilt fra steerkstrgmsledningerne.

Kabeltyper, -leengder og -tveersnit skal veere i henhold til de tekniske angivelser. Kabelspecifikationen er vejledende. Det
overordnede ansvar ligger hos installatgren. Installation skal ske iht. gaeldende nationale forskrifter.



2 MotorControllerens opbygning

Stgrrelser & versioner
WCC 310 og WCC 320 MotorController findes i 2 forskellige versioner, en Standard og en Plus version. Denne vejledning
omfatter kun Standard versioner. For Plus versioner af WCC 310 og WCC 320 venligst se separat vejledning.

Kort

Hver MotorController har en stramforsyningsenhed (SMPS), enten en WCA 3P3 eller en WCA 3P5 til henholdsvis 10A og 20A
versionen, samt en en 5W hjeelpeforsyning (AUX) til vind-/regnsensor. Ud over strgmforsyningsenheden har Standard versionen
ogséa et motorliniekort af typen WCA 3M4 eller WCA 3M8 med hhv. 4 og 8 motorlinier, samt et input kort WCA 3KI med 10 input.
Derudover leveres Standard versionen ogsa i en version med feltbus interface til KNX.

Hvis yderligere motorliner, input eller anden feltbustilslutning er ngdvendig, er en Plus version af centalen ngdvendig.

Stremforsynings- Hovedkort Motorlinie & Input Feltbus-
enhed kort kort
10A Motorlinie WCA 3FK
WCA 3P3 WCA 3m4 .
KNX
Motorlinie
WCA 3M8
20A
WCA 3P5
AUX 5W o
WCA 3P6 WCAGK]

Motorgrupper og motorlinier
En motorgruppe bestar af en eller flere motorlinier og alle motorlinierne i motorgruppen betjenes samtidigt.

Alle motorlinier pa motorlinierkortne (WCA 3M4 & WCA 3M8) kan konfigureres til enten +24V standard motorer eller MotorLink®
motorer. En motorgruppe kan indeholde motorlinier med bade +24V standard motorer og MotorLink® motorer, men en motorline
kan kun besta af enten 24V standard eller MotorLink® motorer.

3 MotorControllervarianter

Varenummersammensaetning

WCC 3 | xx X XX XX XXX 0x
0x = Produktversionsnummer

Eeltbuskort
0 ditbuskorti nt et f
KNX = Feltbuskort med interface til KNX

Inputkort
10 = Inputkort med 10 inputs

Motorliniekort
04 = Motorliniekort med 4 motorlinier
08 = Motorliniekort med 8 motorlinier

MotorControllerversion
S = Standard
P = Plus

MotorController starrelse
10 = 10A

20 = 20A
MotorController serie 3




3.1 MotorController versioner

Antal motorlinier og andre funktioner

Kort

Varenummer

WCC 310 versioner

Standardversion

4 motorlinier 1 x WCA 3M4 WCC 310 S 041003

10 inputs 1 x WCA 3Kl

Standardversion

4 motorlinier 1 x WCA 3M4

10 inputs 1 % WCA 3K| WCC 310 S 0410 KNX 03
KNX interface 1 xWCA 3FK

WCC 320 versioner

Standardversion

8 motorlinier 1 x WCA 3M8 WCC 320 S 0810 03

10 inputs 1 x WCA 3Kl

Standardversion

8 motorlinier 1 xWCA 3M8

10 inputs 1 % WCA 3K| WCC 320 S 0810 KNX 03
KNX interface 1 xWCA 3FK

3.2

Maks antal motorer per motorlinie og MotorController

| tabellen vises det maksimale antal motorer, der athaengig af motortype, MotorController og kort kan tilsluttes per motorlinie. Det
totale stramforbrug for alle tilsluttede motorer ma ikke overstige 10A og 20A afhaengig af MotorControllerstgrrelse.

Per motorlinie Per 10A MotorController Per 20A MotorController
+ 24V MotorLink® + 24V MotorLink® + 24V MotorLink®
motor motor motor mOtO‘I‘ . motor MOto-r .
(4 Motorlinier) (8 Motorlinier)

WMD 820-1 0 4 10 ' 10 20 ' 20
WMD 820-2 10 2 10 ' 20 ' 16
WMD 820-3 ' 3 9 ' 18 ' 18
WMD 820-4 ' 4 8 ' 8 20 ' 20
WMS 306-1 10 4 10 ' 10 20 ' 20
WMS 306-2 0 2 10 ' 8 20 ' 16
WMS 306-3 ' 3 ' 18 ' 18
WMS 306-4 ' 4 ' 8 20 ' 20
WMS 309-1 0 4 10 ' 10 20 ' 20
WMS 309-2 10 2 10 ' 8 20 ' 16
WMS 309-3 9 3 9 ' 9 18 ' 18
WMS 309-4 8 4 8 ' 8 20 ' 20
WMS 409 xxxx 01 5 0 5 ' 0 10 ' 0
WMS 409-1 5 4 5 ' 5 10 ' 10
WMS 409-2 4 2 4 ' 4 10 ' 10
WMS 409-3 3 3 3 ' 3 '

WMS 409-4 4 ' 4 4 ' 4 '

WMU 831/ 836/ 851-1 0 4 10 ' 10 20 ' 20
WMU 831 / 836 / 851-2 0 2 10 ' 8 20 ' 16
WMU 831 / 836 / 851-3 9 3 9 ' 9 18 ' 18
WMU 831/ 836/ 851-4 8 4 8 ' 8 20 ' 20
WMU 861-1 6 ' 4 6 ' 6 12 ' 12
WMU 861-2 6 ' 2 6 ' 6 12 ' 12
WMU 861-3 6 3 6 ' 6 12 ' 12
WMU 861-4 4 ' 4 4 ' 4 12 ' 12
WMU 842 / 852 / 862 / 882-1 4 ' 4 4 ' 4 '

WMU 842 / 852 / 862 / 882-2 4 2 4 ' 4 8 '

WMU 842/ 852 / 862 / 882-3 3 ' 3 3 ' 3 '




Per motorlinie Per 10A MotorController Per 20A MotorController
£24V  MotorLink? + 24V MO;?(;{-&?"@ + 24V Mol\tﬂo(;t';)"r‘k@
motor motor motor (4 Motorlinier) motor (8 Motorlinier)

WMU 842 / 852 / 862 / 882-4 4 4 4 ' 4 8 8
WMU 863 / 883-1 3 3 3 ' 3 6 6
WMU 863 / 883-2 2 2 2 ' 2 6 6
WMU 863 / 883-3 3 3 3 ' 3 6 6
WMU 863 / 883-4 o 0 0 ' 0 0 0
WMU 864 / 884-1 2 2 2 ' 2 4 4
WMU 864 / 884-2 2 2 2 ' 2 4 4
WMU 864 / 884-3 o 0 0 ' 0 0 0
WMU 864 / 884-4 o 0 0 ' 0 0 0
WMU 885 / 895-1 2 2 2 ' 2 4 4
WMU 885 / 895-2 2 2 2 ' 2 4 4
WMU 885/ 895-3 o 0 0 ' 0 0 0
WMU 885 / 895-4 o 0 0 ' 0 0 0
WMX 503 / 504 / 523 / 526-1 20 4 20 ' 16 40 32
WMX 503 / 504 / 523 / 526-2 20 2 20 ' 8 40 16
WMX 503 / 504 / 523 / 526-3 18 3 18 ' 12 39 24
WMX 503 / 504 / 523 / 526-4 20 4 20 ' 16 40 32
WMX ggg $ 2%_/1813 1814/ 10 A 10 10 20 20
WMX 333?: § 2%./2813 1814/ 10 5 10 8 20 16
WMX gcz)g § 2%_/3813 1814/ o 2 o 9 18 18
WMX ggg $ 2%_/4813 1814/ o A g 8 20 20
WML 820/825 0 0 10 ' 0 20 0
WML 860-1 0 4 10 ' 10 20 20
WML 860-2 0 2 10 ' 8 20 16
WML 860-3 ' 3 9 ' 9 18 18
WML 860-4 ' 4 8 ' 8 20 20
WMB 801/802* maks. 4A tilsluttet pA WMB
WMB 811/812 */** 10 2 \ 10 8 20 16
* Det samlede stremforbrug geeldende for motorlinien mé& ikke overskrides
** Ved 2 lasemotorer per motorlinie skal det veere én af hver type lasemotor: 1 x WMB 811 &1 x WMB 812
4 Tilbehar og reservedele
Tilbehar

Regnsensor WLA 331

Regn-/vindhastighedssensor WLA 330
Reservedele

10A Strgmforsyningsenhed til WCC 310 WCA 3P3
20A Strgmforsyningsenhed til WCC 320 WCA 3P5
5W 230AC / 24V DCi 24V AUX forsyning til sensorer WCA 3P6
Motorliniekort med 4 motorlinier inkl Iag WCA 3M4
Motorliniekort med 8 motorlinier inkl Iag WCA 3M8
Inputkort med 10 input til f.eks. komforttryk inkl.lag WCA 3KI




5 Tekniske data

Tekniske data

Udgangsstregm (nominel)

Motorudgangsspaending
(sekundeer spaending)

AUX

Motorlinier

Primeerspaending
Effektforbrug

Indkoblingsstrgm

124V skifte tid
LED-melding ved OK og fejl

Tilslutningsledning

Driftbetingelser
Drifttrid (duty cycle)

Antal motorlinier

Materiale
Farve
Strarrelse

Veegt

Kapslingsklasse
Levering
Forbehold

6 Montage

MotorControlleren monteres pa vaeggen gennem bagpladens

@6mm montagehuller.

MotorControlleren skal monteres et sikkert sted, séledes den er
beskyttet mod pavirkning fra brand og reg.

Med henvisning til maskindirektivet EN 60204-1, skal MotorControlleren
placeres, hvor den kun er til tilgaengelig for autoriseret personer og
monteres hvor der ikke er seerlige hensyn til stav og fugt.

WCC 310: 10A / WCC 320: 20A

Spaending 24V DC (£15%)
Hvilespaending ved 230V AC uden last 27,6V DC @ 20°C
Ripple ved fuld last maks. 6% (3,5Vpp)

24V DC, 0,23A

WCC 310 0410: maks. 4, WCC 320 0810: maks. 8
En motorlinie kan enten indeholde +24V standard eller MotorLink® motorer

230V AC, 50Hz (85-264V AC, 47-63Hz)

Tomgang:
WCC 310: min 1,1W2, typ. 3W2,
WCC 320: min 1,1W2, typ. 3,5W3.

1) min.: 1 motor
2) typ: 16 MotorLink® motorer + regnsensor
3) typ: 32 MotorLink® motorer + regnsensor

Maks:
WCC 310: Ved fuld last 305W
WCC 320: Ved fuld last 605W

70A<5ms. Maks. 3 x WCC 310/320 pr. 10A forsyningsgruppe.
Automatsi kring 0C0 karakteristik.

Min. 500ms

Gron (blinkende) CPU arbejder
Gul fejlfunktion

Motorer

@vrige komponenter min 0,2mm?2/ maks. 1,5mm?2
-5°C - +45°C, til indendgrs montage, MotorControlleren ma ikke tildeekkes
ED 40% (4min. per 10min.)

WCC 310: 4 x 10A motorlinier til £24V standard eller MotorLink® motorer
WCC 320: 8 x 10A motorlinier til £24V standard eller MotorLink® motorer

Metalkabinet til pabygning
Hvid (RAL 9010)
355 x 320 x 76 mm (BxHxD)

WCC 310: 4kg
WCC 320: 4,8kg

IP 20
MotorController

Der tages forbehold for tekniske aendringer

28BMM| 4 mmemmm e d e 1

bgjeligt maks. 6 mm?2 / massivt maks. 10 mm?2




7 Installation

7.1 Kabelfgring

Sikkerhedsforskrifterne i denne betjeningsvejledning skal falges ngije. 230VAC —

Vedrgrende svagstramskabeldimensionering henvises til kapitel 8 497_|

0Kathieime nsi oDeekabelleangdetabellen angivne kabeltvaersnit ma ikke —

geres mindre. Gruppe-

Kablerne fares ind i MotorControllerens kabinet via pladen i toppen. afbryder MotorController
Ved kabelfgring skal de gaeldende nationale forskrifter falges.

Forsyningsspaendingen til MotorControlleren skal forega via ekstern to eller

flerpolet gruppeafbryder i se tegning

7.2 Tilslutning af kabler i MotorControlleren

Kabler tilsluttes i henhold t i | kapitel ofor WTG 3Ix x koytkapitlernegsant dvage relevante afsnit i denne vejledning.
Veer opmaerksom pa, at tilslutningerne foretages korrekt - forkert tilslutning kan fere til fejlfunktioner i MotorControlleren eller de
eksterne produkter.

Installationen skal til enhver tid overholde de geeldende forskrifter, normer og retningslinier.

7.3 Tilslutning af sikkerhedsjord og 230V AC

Se kapitel 10 Beskrivelse af kort, for naermere beskrivelse.

7.4 Installation af komforttryk
Komforttryk monteres synligt og inden for reekkevidde.

7.5 Montering

Montering, installation, reparation og vedligeholdelse af MotorContollere mé kun udfgres af fagfolk.

Forskrifter ved montering

| forbindelse med planleegning af installationen af et ventilationsanlaeg samt ved montering skal falgende sikkerhedsforskrifter
folges:

1 Steerkstramsbekendtggarelsen

Forebyggelse af ulykker
Dansk Ingenigrforenings foreskrifter for svagstramsinstallationer skal falges.

BEMARK
Nar metalkabinettet abnes, ligger de stremfarende dele frit.
Far indseetning/udtagning af kort skal MotorControlleren frakobles forsyningsspaendingen.

Retningslinier ved montering / installation

Dansk Ingenigrsforenings retningslinier for svagstrgmsinstallationer, DS 460 skal falges
stalskabet monteres pa vaeggen, saledes at der er fri adgang til skabet ifom. serviceeftersyn
kabler veelges i henhold til retningslinierne i denne vejledning

kabeltilslutning udfares i henhold til denne vejledning

check samtlige af anlaeggets funktioner

E R E K]

8 Kabeldimensionering

Kabler skal traekkes i henhold til de til enhver tid gaeldende forskrifter.

8.1 Maks. kableleengde

Maksimalt tilladte kabelleengder fra MotorControlleren til motorerne under hensyntagen til kabeltveersnittet er vist i nedenstadende
tabell er f or hhv. AN24V st &modtodemidt or er i, AMot or Link

8.1.1 Formel til beregning af maks. motorkabellaengde

Maks. kabellzengde = tilladte spaendingsfald 2V (UL) x kobbers ledeevne (56) x kabeltvaersnit i mm? (a)
Maks.. samlet motorstram per motorlinie i ampere (I) x 2

For bade +24V standard og MotorLink® motorer, ma kabeltvaersnittet ikke veere mindre end 0,75mm?, uanset resultatet af
ovenstaende formel.

Maks. motorkabellaengde: Trukket fra MotorControlleren til den sidste tilslutningsdase + tilledning til motorer
Maks. tilladt spaendingsfald pa kablet: 2 Volt

Samlet motorstrgm: Summen af alle de tilsluttede motorers maks. stramforbrug pr. motorlinie

OBS: PE-leder/den grengule jordledning i motorkablet ma ikke anvendes til kommunikationsledning!
Eksempel: Maks. motorkabelleengde ved kabeltveersnit p& 0,75mm? og 2A stramforbrug: (2 x56 x 0,75) : (2x2) =21



8.1.2 Maks. kabelleengde i +24V standard motorer
Motorkablet skal minimum have 2 ledere. Hvis overvagning gnskes minium 3: 2 strgmfgrende ledere /1 leder til overvagning.

+24V standard motorer

PE-leder/den grengule jordledning méa ikke anvendes

Kabel- 3-leder 3-leder 5-leder 3-leder 5-leder 3-leder
tveersnit [a] 0,75mm?2 1,50 mm?2 1,50 mm?2 2,50 mm2 2,50 mm2 4,00 mm?2
Samlet 2-ledere 2-ledere
motorstrgm [I] parallel parallel
1A 42m 84m 168m 140m 280m 224m
2A 21m 42m 84m 70m 140m 112m
3A 14m 28m 56m 47m 93m 75m
4A 11m 21m 42m 35m 70m 56m
5A 8m 17m 34m 28m 56m 45m
6A m 14m 28m 23m 47m 37m
A 6m 12m 24m 20m 40m 32m
8A 5m 11m 21m 18m 35m 28m
9A 9m 18m 15m 31m 25m
10A 8m 16m 14m 28m 22m
20A 4m 8m 7m 14m 11m

8.1.3 Maks. kabelleengde i motorer med MotorLink®
Motorkablet skal minimum have 3 ledere: 2 strgmfgrende ledere /1 leder til kommunikation.
Ved 5-lederkabel og MotorLink®

Det frarades at anvende paralleltrukne kabler.

ML-comm = MotorLink® kommunikation.

Nar der anvendes motorer med MotorLink® er den maksimale kabelleengde 50m, uanset hvad resultatet af ovenstaende formel er.

MotorLink® motorer

PE-leder/den grgngule jordledning méa ikke anvendes

Kabel- 3-leder 3-leder 5-leder 3-leder 5-leder 3-leder
tveersnit [a] 0,75mm?2 1,50 mm? 1,50 mm? 2,50 mm?2 2,50 mm?2 4,00 mm?2
Samlet 2-ledere 2-ledere
motorstrem [I] parallel parallel
1A 42m 50m
2A 21m 40m 50m
3A 14m 28m 50m 47m
50m
4A 11m 21m 42m 35m
5A 8m 17m 34m 28m 50m 45m
6A m 14m 28m 23m 47m 37m
7A 6m 12m 24m 20m 40m 32m
8A 5m 11m 21m 18m 35m 28m
9A 9m 18m 15m 31lm 25m
10A 8m 16m 14m 28m 22m
20A 4m 8m m 14m 11m




Tilslutningsplan for WCC 310 / 320 Standard version
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Ovenstaende tilslutningsplan viser en WCC 320 MotorController
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10 Beskrivelse af kort og tilslutning til netspaending

Hver MotorController indeholder en hovedstrgmforsyningsenhed (SMPS), en hjaelpeforsyning (AUX), et motorlinie- og et inputkort.

Starrelsen pa stremforsyningen afggr antallet og/eller typer af motorer, der kan tilsluttes til MotorControlleren. Se oversigten
over tilladte motorer per motorline / MotorController (kapitel 3.2 0 M. antal motorer per motorlinie og MotorControllerd.

10.1 WCCttilslutning til netspaending og stremforsyningsenheder - WCA 3P3,

WCA 3P5 og WCA 3P6
MotorControlleren WCC 310, leveres med en 305W SMPS strgmforsyning i WCA 3P3.
MotorControlleren WCC 320, leveres med en 605W SMPS strgmforsyning i WCA 3P5.

Strgmforsyningen er uanset stgrrelse, placeret i bunden af MotorControlleren under motorlinie- og inputkort.
Til hgjre for stramforsyningen er placeret en AUX i WCA 3P6, hvortil 230V / netspaending tilsluttes.

Kabelindgangen til netspeending er gverst i hgjre side af MotorControlleren.

MotorControlleren jordes pa pa den grgnne skrue ved WCA 3P6.

\Udt til tilslutni
__MVUdtag il tilslutning

til 230V

|
|
| - |
— /i

'WCA 3M8

Tilslutning til

stremforsyning [ ]
WCA3P3/ _‘: WCA 3KlI
_ WCA 3P5

AUX forsyning il
— ekstern sensor

_—Jord

WCA 3P3 / WCA 3P5

__—Tilslutning til 230V

Tilslutning til
o | __—stramforsyning
WCA 3P3/WCA3P5

ik

Eksempel pA WCC 310/320 standard MotorController
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10.2

S2
X171 X8

Motorliniekort i WCA 3M4 og WCA 3M8

Motorliniekort WCA 3M4 og
WCA 3M8, muligggr tilslutning
af henholdsvis 4 og 8 motorlinier
enten +24V standard eller
MotorLink®.

OoOod OO0 weasmg| OO I
| (I | | [
[ 11 12 3] ygf3l 8z 33 x5/ 51 82 53| yp[71 T2 73
21 22 23 41 42 43 81 62 63 81 82 83
X2 @ X4 @ X6 @ X8 @
&I
J7
J6
— (o)
Paiy
(o] (o]
X1 1.1 24V / 0V X7 71 24v/i0V
1.2 MotorLink p Motorlinie 7.2 MotorLink ¢ Motorlinie
1.3 0V/ 24V 7.3 OV/24v
2.1 24V /0V 8.1 24v/ 0OV
X2 2.2 MotorLink}Motor\inie X8 8.2 MotorLink}Motorlinie
23 0V/24v 8.3 OV /24V
3.1 24v/iov
x3 3.2 MotorLink} Motorlinie
3.3 0V/24V
Tilslutning til stramf i
" 421 24V 1OV J4 ilslutning til stramforsyning
4.2 MotorLink ¢ Motorlinie
4.3 0V /24V ) P
Jé Tilslutning til inputmodul
X5 5.1 24v/iov (WCA 3KI)
5.2 MotorLink ¢ Motorlinie
53 0V/24V

J7 Tilslutning til stramforsyning

X6 6.1 24V /0V
6.2 MotorLink p Motorlinie O O Reset/programmering
6.3 0V /24V

WCA 3M8 1 motorlinie kort med 8 motorlinier

WCA 3M4 og WCA 3M8 har henholdsvis 4 og 8 motorlinier for tilslutning af +24V standard eller MotorLink®

motorer.

+24V standard motorer
x.1 24V [0V

X.2

x.3 0V /24V

MotorLink® motorer

x.1 OV

x.2 ML Kommunikation
x.3 24V

Antallet af tilladte motorer per motorlinie afheenger af motortypen, det totale stramforbrug forbundet til en
motorline ma ikke overstige 10A og det totale stramforbrug for alle motorliner tiisammen ma ikke overstige 10A
eller 20A afhaengig af MotorController type.

Foruden motorerne kan der ogsa tilsluttes lasemotorer type WMB 801, WMB 802, WMB 811 og WMB 812.
Lasemotorernes stramforbrug medregnes ikke i de 10A / 20A, da motorer og lasemotorer ikke karer samtidigt.

Alle motorer pd samme motorlinie karer/bliver betjent samtidigt.
Alle motorer pa en motorline skal veere af samme type.

Ledningsdiameter: bgjeligt maks. 6mm2, massivt kabel maks. 10mm2.

For | edningsl Pngde se

kapitlet

O0Kabel di mensi oneringo.
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Standard +24V motorer

Tilslutning af varianter pa standard motorer pa motorlinie X1

Eksempel med maks. 20A
strgmforbrug

a) 20 stk. WMX 826-1

b) 10 seet af 2 stk. WMX 826-2
C) 4 stk. WMU 885-1

d) 2 seet af 2 stk. WMU 885-2

MotorLink® motors
Eksempel med motorer per
motorlinie

Ex. 1: 4 stk. WMX 823-1
Ex. 2: 2 stk. WMX 885-2
Ex. 3: 3 stk. WMU 826-3

| [ Vindue | | Vindue | | Vindue |

|l Trippel |
| i motorer: !

E iSynkro | ;

i :motorerf !
.| Single |
' 1 motor |
M M
2
- brun FESF 1.3 +24viov
1Oo |2
hvid 1A |1.1 +24viov
Junction box
X1/X2:
HEOO [ x3 +24v
r‘n —E]El x.2 ML-comm > motorlinie
0 |x1 ov

ML-comm = MotorLink™ kommunikation

Tilladelige motorkombinationer pa én MotorLink® motorlinie
De 8 motorlinier pa motorliniekortet kan hver tilsluttes en af nedenfor viste kombinationer.

-1 (single): et vindue med 1 motorer. Der kan Vindue | | Vindue | | Vindue | | Vindue |
tilsluttes op til 4 vinduer med hver én motor. P D P i
Single | | Single | | Single | | Single !
. motor | | motor | | motor | | motor
-2 (synkro): et vindue med 2 synkro motorer. MY e | :
-3 (trippel): et vindue med 3 trippel motorer. e ~Hi 1 bun eS| onv
» E O|(13 +
. gren i (1.2 kommunikation
-4 (quattro): et vindue med 4 quattro motorer. bvid LA 1.1 ov
Junction box
e
Vindue
e . ! § Quattro
| Vindue ! | Trippel | motorer
! 1 I motorer |
§ Synkro i
! motorer i
brun OD 1.3 +24V brun |13 +24v brun
1.3 +24V
9ren LA (1.2 kommunikation ﬁ;’f’f@ﬂ 1.2 kommunikation armgg 12 :Ommunikaﬁm
hvid oo |11 ov OD 1.1 0V hvid oo |11 ov

Junction box Junction box

Ledningsovervagning

Junction box

Motorer med MotorLink® overvages via datakommunikation. Hvis motorernes synkroniseringsparameter er

forskellig vil der indikeres fejl p& den gule diode.

Ja Tilslutning til stramforsyning
J6 Tilslutning til inputkort WCA 3KI
J7 Tilslutning til stramforsyning
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R/P Reset / programmering (anvendes til firmware opdateringer)

Viser MotorControlleren status

Gul =fejl

Grgn hurtige blink = CPU arbejder, Grgn konstant = CPU-kommunikation stoppet (evt. reset eller kontakt
WindowMaster)

LED

10.3 Inputkort i WCA 3KI

Inputkortet WCA 3KI muliggar
tilslutning af 10 input.

WCA 3KI er forbundet til WCA
3M4 / WCA 3M8 via kabel (J1
pa& WCA 3Kl og J6 pa WCA 3M4

/ WCA 3M8).

S3 Tilslutning af komforttryk.

X171 X8 Data: Lo
w1 Abn x.1 Input kredslgb (simplificeret)
x.2 Luk x.2
x.3 GND/ 0V

Pa WCC 310 S 0410 der kun har 4 motorlinier har X5-X8 ingen funktion.

Med de fabriksindstillede veerdier er input:
OAktivdo hvis kontaktmodstanden er mindre end 2kY
0l naktivd hvis kontaktmodstanden er stRrre end 3kY.

Input har pull up stream pa ca. 0,8mA. (min. 0,7mA, maks. 1mA)
Eksempel: Komforttryk tilsluttet til input X3

Langt tryk (>500ms): abn/luk motor, motor karer til endestop
Kort tryk: motor stopper karsel















